
インバー精密標尺 LD-13(S)

デジタルレベル DiNi0.3

水準データコレクター LC-5000
●ニコントリンブル社をはじめ各社のデジタルレベル記録
●ケ－ブルと無線(Bluetooth)の接続が可能
●⼀・⼆等、１〜４級水準測量の計測⽅法に準拠
●急速充電3時間（当社LC-3000比1/4）
●テンキーボードから数値のダイレクト⼊⼒可能

●水準データコレクター LC-5000とBluetooth接続
● 1km往復標準偏差 0.3mmの⾼精度

●ニュースーパーインバー素材使用により膨張係数を極小化
●従来のLD-13に比べ格段の⾼精度
●タマヤオリジナルの精密標尺

位置情報計測機器 水準測量

目 盛 レーザー干渉計制御レーザー刻線
有 効 ⻑ ３ｍ
最 小 目 盛 幅 １ｍｍ
目 盛 誤 差 0.02ｍｍ以下
気 泡 管 精 度 １２′/２ｍｍ
膨 張 精 度 0.2±0.03ppm／℃以下
張 ⼒ 30N/±10N
外 形 寸 法 L3038×W95×H50mm
重 量 5.3kg

LD-13（S）仕 様

表 示 サ イ ズ 4.7インチVGAカラーTFT液晶（480×854 ピクセル）
表 示 タ イ プ 静電容量⽅式タッチパネル
⼊ ⼒ タッチパネルおよび数字キーパッド

RS-232CまたはBluetooth:デジタルレベルからデータ⼊⼒
RS-232︓PCまたはプリンターへ⼿簿データ出⼒
USB︓PCへ⼿簿データ出⼒
4GBの本体フラッシュメモリー
点検および全等級︓200万測点以上

時 計 RTC︓GPSにより補正
G P S  u-blox® autonomo
付 属 機 能 バックライト、⾳量の調節、バッテリー残量表示
電 源 3.7V 5200mAh 充電式リチウムイオンバッテリー
充 電 時 間 約4時間
使 用 時 間 連続約10時間以上 （バックライト明るさ50％使用時）
外 形 寸 法 W79.7×D190×H34mm
重 量 490g

ツァイスDiNi11、12、 トリンブルDiNi0.3
ツァイスDiNi21、22、 トリンブルDiNi0.7
トプコンDL -103R、DL -502、DL -503
ソキアSDL30、SDL50、ライカSPRINTER

LC-5000 仕 様 

通 信

メ モ リ ー 容 量

適応電子水準儀
1 、 2 、 3 、 4 級
点 検

2、3、4級、点検
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精 度 標準偏差（１km往復) 0.3mm
距 離 精 度 20mm
測 定 範 囲 1.5m〜100m
平 均 測 定 時 間 3秒
倍 率 32×
コンペンセーター 作動範囲±15mm 設定精度±0.2″
通 信 Bluetooth データコレクターLCシリーズへ出⼒
バ ッ ク デ ー タ 時間または温度を記録
電 源 内部バッテリー リチウムイオン電池 7.4/2.4Ah
使 用 時 間 連続測定10時間（内部照明除く）
外 形 寸 法 W155×H235×D300mm 
重 量 3.5Kg

DiNi0.3 仕 様



標尺
LD-13(s)

デジタルレベル
DiNi0.3データコレクター

LC-5000

または
接続ケーブル

データ移動
Bluetooth

標尺
LD-13(s)

《 外業 》

LD-13

LC-5000と各社デジタルレベルとの組合せで基本測量、公共測量を⽀援《接続可能機種》

観測成果表作成プログラム
LC-3000PRO

⼿簿印刷
観測比⾼データファイル作成
観測成果書作成

RS-232C

USBメモリー or RS-232C

観測成果表作成プログラム LC-3000PRO

《 内業⽀援 取込編集ソフト LC-5000対応 》

位置情報計測機器 水準測量

９

　他社
　デジタルレベル

  

　 N3
   N3（新型）
   Nl002
   Nl002A

観測成果表作成プログラム
LC-3000PRO

ファイル作成プログラム
LC-3000PROselect

Ｖer.6.１
LC-3000
Ver.1.2

LC-3000
Ver.2.0、2.1、2.2

LC-2000
Ver.1.2

アフターサービス終了

DL-502
DL-503

SDL30

SDL50

ツァイス
DiNi 11,12
DiNi 21,21

アフターサービス終了

トリンブル
DiNi 0.3
DiNi 0.7

SPRINTER

NA3003
NA3002

LC-4000
Ver.1.１DL-103R

オンライン

キー入力

福井コンピュータ㈱

BLUETREND V

BLUETREND ＸA
〔厳密水準網〕

その他レベル

アイサンテクノロジー㈱

Wing NEO
〔水準測量一連計算〕

福井コンピュータ㈱

Mercury-Evoluto
〔水準網平均計算オプション〕

㈱ニコン・トリンブル

TOWISE
〔水準測量〕

《レベル》 《データコレクター》 《取込編集ソフト》 《データ処理ソフト》

LC-5000
Ver.1.0



PLANIX 5 PLANIX 6 PLAIX 7

縮尺設定機能を備えたベストモデル

PLANIX 10S

PLANIX7を進化させた⾼機能、ポイントモード機能付モデル

図面、絵、写真、地図等のあらゆる平面上の閉曲線で囲まれた図形の面積を正確かつ迅速に読み取る
機械式デジタル計算機です。

PLANIX ７

PLANIX 10S

●ストリームモード

⻘線の上をなぞるだけ

●線をなぞるだけの簡単操作（ストリームモード）
●単位や縮尺のわずらわしい計算が不要
●計測結果の累積・平均計算が可能
●オートパワー・オフ機能搭載

●PLANIX７の機能に加え、ポイントモード機能搭載
●ストリーム（S）モードとポイント（P）モードの切替スイッチ付

A〜B間の曲線を含んだ図形はストリームモードで、
直線で構成された図形はポイントモードに切り替えて
B、C、D、E、A点でプロットするだけの簡単操作

●ストリームモード
⻘線の上をなぞる

●ポイントモード
赤点の上でプロットスイッチを押す

位置情報計測機器 プラニメーター
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測 定 機 能 面積、辺⻑、線⻑
測 定 単 位 mm,cm,m,km,in,ft,acre /yd,ユーザー設定
測 定 範 囲 300mm×10ｍ
分 解 能 0.05ｍｍ
精 度 ±0.1％
電 源 ニッケル水素電池
充 電 時 間 約15時間
使 用 時 間 約20時間
外 形 寸 法 W250×D110×H40ｍｍ
重 量 0.63kg

PLANIX10S 仕 様

測 定 機 能 面積
測 定 単 位 cm²、m²、km²、in²、ft²、acre
測 定 範 囲 300mm×10m
分 解 能 0.1cm²
精 度 ±0.2%
電 源 ニッケル水素充電池
充 電 時 間 約15時間
使 用 時 間 約30時間
外 形 寸 法 W241×D150×H40mm
重 量 0.65kg

PLANIX7 仕 様

A

B
C

D

E



レーザー鉛直器 FG-LL30+/32+

レーザーセオドライト FET402K-LA
●軽量・コンパクト4.5kg
●レーザー到達距離200ｍ
●多彩な電源システム
●保護等級IP 54
●絞り機能付2mmΦ合焦時

●レーザークラス2で200ｍの実⼒
● 100ｍで5ｍｍ精度
●スポット径15ｍｍ/100ｍ
●本体を上下に設置するためのオプション装置を用意
●内蔵バッテリー(Li-ion)で60時間連続使用
●自動補正機構による誤動作防止
●保護等級IP67

●レーザークラス2で400m
●保護等級IP67
●純国産品

建設・土木現場で確実にターゲットを照射します。

レーザー照準器 TLA1

ドイツGeoFENNEL社製

ドイツFPM社製

位置情報計測機器 レーザー機器
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レ ー ザ ー ク ラ ス ２<１ｍＷ
レ ー ザ ー 赤色ダイオードレーザー
ビ ー ム 径 13ｍｍ ※15ｍｍ（100ｍ到達時）
使 用 範 囲 200ｍ
自 動 補 正 範 囲 ±５％
許 容 誤 差 ±0.005％
使 用 時 間 60時間 ※内臓リチウムイオンバッテリー使用時
使 用 温 度 範 囲 －10〜+50℃
重 量 3.4Kg

FG-LL30+/32+ 仕 様

レ ー ザ ー ク ラ ス 2＜1ｍW
レ ー ザ ー 赤色ダイオードレーザー
ビ ー ム 径 12mm  ※14ｍｍ（100m到達時)
使 用 範 囲 400m
勾 配 設 定 ±3%
防 塵 防 水 性 IP67
電 源 AC100〜220V
使 用 温 度 0℃〜＋50℃
外 形 寸 法 本体︓W50×L275×H70mm
重 量 3.6Kｇ

TLA1 仕 様

対 物 有 効 径 45ｍｍ
倍 率 30×
最 短 合 焦 距 離 1.8m
測 角 精 度 10″※アブソリュートエンコーダー
最 小 表 示 1″/５″/10″可変（出荷時５″）
自 動 補 正 機 構 ⼀軸補正（±３″）
レ ー ザ ー 安 全 規 格 3R
レ ー ザ ー ス ポ ッ ト 径 Φ2ｍｍ合焦時/平⾏光出射時Φ10ｍｍ
レー ザー 最大 到達 距離 200ｍ
防 塵 防 水 性 IP54
電 源 アルカリ乾電池5本、オプションAC電源装置
使 用 温 度 範 囲 －20〜+45℃
重 量 4.5kg

FET402K-LA 仕 様



●中心から90°の範囲を最大300ｍ以内のスキャニング
●スキャンステップはノーマルモード（0.09°)1000個
●スキャンレートはノーマルモード30HZ、ファストモード60HZ
● IP67の耐環境性能
●ＵＡⅤ搭載用の軽量1.2Kgのモデルを用意
● RT360に接続すると３Dデータも取得

2Dレーザー PSxxx-90

プロファイル角度90°
1スキャン→1000ステップ
1ステップの角度0.09°

１ステップ

原点

1

2

999

1000

500

ロータリーテーブル RT360

3Dイメージ

RT360

2Dイメージ

PSXxx-90

軽量モデルスタンダード
モデル

● PSxxx-90と組み合わせる事で3Dの点群データを取得
● IP67の耐環境性能
●水平または垂直設置が可能
● 360度回転
●可変回転速度 0.09°/秒〜45°/秒
●クレーン標準にて衝撃泳ぎ振動試験済み

ドイツTriple-IN社製

位置情報計測機器 ２Dレーザースキャナー
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水 平 ⽅ 向 回 転 範 囲 -180°〜+180°
水 平 解 像 度 0.0111°

最低速度 0.09°/秒
最⾼速度 45°/秒

動 作 温 度 -30℃〜+50°
電 源 24VDC-1A（ヒーターONで2A）
通 信 Ethernet 100M
振 動 動 性 DIN EN 60721-3-2:1998 クラス 2M3 およびDIN EN 60068-2-6:2008に準拠

耐 衝 撃 性 DIN EN 60721-3-2:1998 クラス 2M3 およびDIN EN 60068-2-6:2008に準拠

ハ ウ ジ ン グ アルミダイキャスト、耐海水性
外 形 寸 法
重 量 6.5ｋg

RT360 仕様

回 転 速 度

W156×D188×H187mm 

型 番 PS300 PS250 PS100
測 定 範 囲
( 反 射 率 100%)

2.1〜300ｍ 1.8〜250ｍ 0.6〜170ｍ

繰 り 返 し 精 度 ±6mm ±5mm ±4mm
精 度 ( 定 誤 差 )
分 解 能
センサー近傍のスポット
焦 点 距 離
プ ロ フ ァ イ ル 角
ビームスキャンステップ
ス キ ャ ン レ ー ト
ス キ ャ ン 速 度
波 ⻑
安 全 ク ラ ス
パ ル ス レ ー ト
イ ン タ ー フ ェ ー ス
電 源 電 圧
消 費 電 ⼒
保 護 等 級
動 作 温 度 範 囲
筐 体
外 形 寸 法
重 量

12 x 16mm
45m

PSxxx-90 仕様

±4mm
1mm

90°

アルミダイキャスト、 耐海水性

IP67
-30°C 〜 +50°C

24 VDC ± 5 VDC
7W

Ethernet  UDP 100 Mb/s

1M
40kHz

20Hz(ノーマル)、20Hz(ファイン）、0.18(ファスト)
0.09°(ノーマル)、0.023°(ファイン)、0,18°(ファスト)

16.7ms(ノーマル)、16.7ms(ファイン)、8.3ms(ファスト)

2.6kg （1.2kg軽量モデル）

905mm

W247 x D121 x H109mm（軽量モデルW124×D100×H254mm）

ドイツTriple-IN社製



UAVスキャナーシステム

建設関連

・トンネル施⼯管理（出来形・切⽻観測･3D）
・UAV搭載システム（地形測定・3D）
・道路出来形（断面計測）

・⾞両搭載量（体積計測･3D）
⼯業関連

・港湾クレーン精度⽀援（3D）

・セーフティーバリアセンサー（断面計測）
・位置出し、ヤード体積測定（3D）

描画処理後の点群データ

⾼さ:低い（⻘）→⾼い（赤）

測定用タブレット イメージ画面

位置情報計測機器 PSxxx-90 RT360 活用例
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●最大測定距離300ｍのレーザースキャナーを使ったUAV搭載用ユニット
●計測から3次元点群データのテキスト出⼒までを網羅したソフトウェア
●⾼コストパフォーマンス

●現場で即断面形状を確認、設計データとの対比も可能
●測定範囲は0.6〜300m
●PS250と専用タブレトはWifi接続
●帳票作成の楽々操作

断面計測システム

※

PSxxx-90 + RT360(3D） 活用例 トンネル施⼯管理

切⽻計測
吹付け出来形計測

クレーンの自動化

小さなスポットサイズで計測
コンテナのコーナキャスティグ

位置捕捉に



河川河床、ダム・湖沼湖床測量、港湾の竣⼯向け

《観測イメージ》

●⾒やすく操作しやすいタッチパネル⽅式
●指向角±３°なので深度が大きいところでも測定点が小さい
●⾳速度補正で大幅な精度向上を実現
●内蔵バッテリーで連続5時間稼働可能な低消費電⼒設計
● GPS・自動追尾トータルステーション対応なので、船を測線上に

誘導し３次元の座標を取得
●必要な情報をリアルタイムで自動印字
●オプションでBluetooth,USBによる通信が可能
●小型・軽量コンパクト

⾳響測深機 TDM-BⅢ

深浅測量プログラム Ｃウォッチャー

GPSや自動追尾トータルステーションと精密⾳響測深機を融合させ、測量船を停止させることなく
深度情報と測量位置情報をリアルタイムに測定できるシステムです。
ダム湖や貯水池・港湾において定期的に実施されている堆砂測量業務の作業効率を向上させます。

● GPSや自動追尾トータルステーションで測量船を追尾
GPSを使用する場合はGPS受信機を、トータルステーションを使用する場
合は360°プリズムを測量船に設置します。船の向きや状態を気にすること
なく測量船の座標測定が⾏えるようになります。

●停船せずに深度を測量可能
移動する測量船を常時追尾しながら位置情報(X,Y)を取得するので測量船を
⼀時停止させる必要がなく、作業時間が短縮できます。

●測深値の３次元情報を出⼒
観測局側PC内で統合された水深・測量船位置情報は、測点３次元データと
して記録され、モニター上での情報閲覧やCSVファイルとして外部へ出⼒
することができます。

●制御プログラム内にて測量船位置情報と深度情報の同期処理
測定された深度情報（Z）は、無線によりリアルタイムに測量PCに送信さ
れます。受信データはトータルステーションから同時刻に取り込まれる測
量船位置情報（X,Y）と直ちに統合され記録されます。

《深浅測量画面》

位置情報計測機器 深浅測量
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アナログ 送受波器下から0.65〜100ｍ（平坦時）
デジタル 送受波器下から1.00〜100ｍ（平坦時）
液晶タッチパネル
解像度︓480×800 ドット
有効表示領域︓W91.44×H152.4mm
時刻、水深値、レンジ、⾳速補正値、吃水値、感度値
水深値の断面

測 定 精 度 ±3cm±水深×１/1000
送受波器の指向角 半減全角 約6度
角 度 調 整 自動調整（⼿動調整可能）
⾳ 速 補 正 1300〜1599ｍ/sに対し1mステップ切替
吃 水 調 整 範 囲 0.00〜9.99ｍ
記 録 紙 上 印 字 時刻・水深値・レンジ・⾳速補正値・縮尺など
使 用 電 源 DC12V（内蔵または外部バッテリー）
使 用 時 間 連続5時間
外 形 寸 法 W391×D147×H257mm

測 定 範 囲

表 示 部

表 示 内 容

TDM-BⅢ 仕 様


